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STYRANORDNING I EN REDSKAPSBARARE 

Tekniskt omrade 

Foreliggande uppf inning avser en styranordning i en 
redskapsbarare, sasom en &kgrasklippare, som har en 
medelst styranordningen svSngbar hjulenhet, vilken styr- 
5 anordning har en vxidbar styrst&ng, ett med styrst&ngen 
vridfast forbundet styrhjul, en i styrhjulsplanet bojlig 
transmissionslina, som Strieker sig over styrhjulet och 
som vid styrhjulets ena sida bildar en forsta linpart och 
vid styrhjulets andra sida bildar en andra linpart, tv& 

10 p& omse sidor om styrhjulet anordnade brythjul, som ar 

belagna i ett i forhallande till styrhjulsplanet vinkel- 
stallt andra respektive tredje plan, och tv& bojliga 
styrlinor, som vid sin ena ande ar forbundna med varsin 
linpart, stracker sig over respektive brythjul och vid 

15 sin andra ande ar forbundna med hjulenheten. 
Teknikens bakgrund 

Vid en tidigare kand styranordning i en &kgras- 
klippare utnyttjas en styrvajer, som' Sr lindad kring en 
vridbar styrst&ng och stracker sig over tva pi 5ms e sidor 

20 om styrst&ngen anordnade forsta brythjul, som ar belagna 
i ett gemensamt plan och tv& p& omse sidor om styrst&ngen 
anordnade andra brythjul, som ar belagna i ett i forh&l- 
lande till detta gemensamma plan vasentligen ortogonalt 
andra respektive tredje plan, till en styrbar hjulenhet, 

25 med vilken den ar forbunden. Denna styranordning har den 
vasentliga nackdelen, att styrvajern fdrslites snabbt 
sarskilt i det parti darav som loper over styrst&ngen men 
ocksa i de partier som loper over de forsta och de andra 
brythjulen. Detta leder till att styrvajern ofta brister 

30 och m&ste bytas ut. 

For att reducera denna nackdel har man i en kand 
styranordning, som ar av det inledningsvis beskrivna 
slaget, ersatt den over styrst&ngen och de bada forsta 



brythjulen lopande delen av styrvajern med en trans - 
missionskedja, sotn loper over ett med styrstangen vrid- 
fast forbundet styrked j eh j ul , som ar belaget i samma plan 
som de blida forsta brythjulen, vilka har utgores av 
5 kedjehjul. Derma kedja ar vid vardera anden forbunden med 
en styrvajer, som liksom tidigare stracker sig over res- 
pektive andra brythjul till den styrbara hjulenheten. Vid 
denna kanda styranordning ar f orslitningen i omr&det for 
styrst&ngen eliminerad. Forslitningsproblemet kvarstSr 
10 dock for de over de b&da andra brythjulen sig strackande 
styrvajrarna, vilka darfor f orh&llandevis ofta brister. 

For att eliminera aven detta f orslitningsproblem har 
man i en genom WO 95/31891 kand styranordning ut format 
var och en av de bojliga styrlinorna som en transmis- 
15 sionskedja, som mellan styrked j eh julet och respektive 
brythjul ar hopkopplade med den i styrked j eh julsplanet 
bojliga kedjan i r&t linje med denna medelst ett lank- 
element, som har en forsta ledaxel, kring vilken en and- 
lank i den ena av dessa b&da kedjor ar ledbar, och en 
20 andra ledaxel, kring vilken en andlank i den andra av 

dessa b&da kedjor ar ledbar, varvid de b&da ledaxlarna ar 
vinkelstallda i forh&llande till varandra en vinkel, som 
ar lika med den vinkel, f 6retradesvis 90°, som det andra 
respektive det tredje planet ar vinkelstallt i forh&llan- 
25 de till styrkedjehjulsplanet . 

Vid dessa kSnda styranordningar ar, oberoende av om 
transmissionslinan och styrlinorna &r styrvajrar eller 
transmissionskedjor, den kraft som med hjalp av en ratt 
maste utovas p& styrst&ngen for att denna ska Sstadkomma 
30 svangning av hjulenheten mycket stor, vilket gor det tam- 
ligen besvarligt att mandvrera redskapsbararen . 
Sammanf attning av uppf inningen 

Ett andarn&l med foreliggande uppf inning ar att 
&stadkomma en styranordning, som avsevart reducerar den 
3 5 kraft som erfordras for att svanga hjulenheten. 

Detta andam&l uppn&s med en styranordning, som ar av 
det inledningsvis angivna slaget och kannetecknas darav, 
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att de bojliga styrlinorna ar forbundna med respektive 
linpart medelst ett kopplingselement , som bestar av ett 
andra brythjul, over vilket linparten stracker sig 
ca 180°, och en brythjul shall are, vilken uppbar detta 
5 brythjul roterbart kring en mot styrhjulsplanet vinkelrat 
axel och med vilken styrlinan ar forbunden, varvid lin- 
parten ar fixerad vid sin fria ande. 

Brythjul shailaren ar f oretradesvis en vasentligen 
U-formig bygel, vars b&da skanklar ar parallella med 

10 styrhjulsplanet och vars livparti ar forbundet med res- 
pektive styrlina. 

Vid en foredragen utforingsf orm ar styrhjulet ett 
kedjehjul, ar transmissionslinan en transmissionskedja 
och ar kopplingsenhetens brythjul ett kedjehjul. 

15 Var och en av de bfida styrlinorna utg6res med fordel 

av en transmissionskedja. 

Vid en foredragen variant av den sistnanrnda ut- 
foringsf ormen ar de b£da styrlinorna mellan respektive 
brythjul och hjulenheten belagna i ett gemensamt plan, 

20 som ar vinkelstallt i forhallande till det andra och det 
tredje planet, varvid styranordningen har en i hjul- 
enheten ing&ende styrskiva, vilken ar belSgen i detta 
gemensamma plan och med vilken styrlinorna ar forbundna, 
varvid var och en av de styrlinorna bildande kedjorna ut- 

25 gores av tv& delkedjor, som mellan respektive brythjul 
och styrskivan ar hopkopplade med varandra i rat linje 
med varandra medelst ett lankelement, som har en forsta 
ledaxel, kring vilken en Sndlank i den ena delkedjan ar 
ledbar, och en andra ledaxel, kring vilken en andlank i 

30 den andra delkedjan ar ledbar, varvid dessa b&da ledaxlar 
ar kring namnda rata linje vridna i forhallande till var- 
andra en vinkel, som ar lika med den vinkel i vilken 
namnda gemensamma plan ar vinkelstallt i forhallande till 
det andra respektive det tredje planet. 

35 Ovannamnda gemensamma plan ar f oretradesvis ett ho- 

risontalplan och namnda andra och namnda tredje plan ar 
f oretradesvis vertikalplan. 



Saval det andra som det tredje planet ar foretrades- 
vis vinkelstallt 90° i forh&llande till styrhjulsplanet « 
Kort beskrivning av ritningarna 

Uppfinningen ska nu beskrivas narmare under hanvis- 
ning till bifogade ritningar. 

Fig 1 ar en schematisk sidovy och visar en med en 
styranordning enligt uppfirmingen forsedd redskapsbarare. 
med vissa framre delar bortbrutna. 

Fig 2-4 visar redskapsbararen underifr&n, varvid 
styranordningen visas i ett utg&ngslage, ett forsta and- 
lage resp ett andra andl&ge. 

Fig 5 visar ett parti av fig 2 i storre skala. 

Fig 6 visar ett parti av f ig 5 i pilens VI i fig 5 
riktning . 

Fig 7 ar en perspektiwy och visar ett lankelement 
for hopkoppling av tv& kedjor. 
Beskrivning av en foredragen utf oringsf orm 

Den i fig 1 schematiskt visade redskapsbararen 1 ar 
en SJcgrasklippare. Akgrasklipparen &r midjestyrd och har 
en framre ram 2 och en bakre ram 3, som ar kring en ver- 
tikal svangningsaxel A svangbart forbundna med varandra. 
Den frlimre ramen 2 uppbar akgrasklipparens framhjul 5a. 
Den bakre ramen 3 uppbar Akgrasklipparens 1 bakhjul 5b 
och ing&r i en i forh&llande till den framre ramen 2 
svangbar hjulenhet. En styrskiva 4, som ar fast forbunden 
med den bakre ramen 3 och vars centrumaxel sammanfaller 
med svangningsaxeln A, ingar ocksS. i hjulenheten. Styr- 
skivan 4 har tv& styrsp&r, som ar anordnade vid tv& dia- 
metralt motst&ende partier av skivans omkrets. 

Akgrasklipparens 1 styranordning har en styrst&ng 6, 
som ar vridbart lagrad i den framre ramen 2 . Styrst&ngen 
6 bildar en vinkel av ca 30° med vertikalplanet och har 
vid sin ovre ande en ratt 7 for vridning av styrst&ngen 
6. Ett styrkedjehjul 8 ar vridfast forbundet med styr- 
st3.ngen 6 vid dess nedre ande. Fyra brytkedjehjul 9a, 9b, 
10a och 10b ar parvis anordnade pS omse sidor om styr- 
kedjehjulet 8 och belagna i samma plan som detta, dvs i 
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ett plan som ar snedstallt ca 30° i forh^llande till ho- 
risontalplanet . 

En i kedjehjulsplanet bojlig rullkedja 11 s tracker 
sig over styrkedjehjulet 8 och brytkedjehjulen 9a , 9b, 
5 10a och 10b. Rullkedjan 11 bildar vid styrkedjehjulets 8 
ena sida en forsta kedjepart 11a , som stracker sig bakat 
fran det i akgrasklipparens 1 korriktning fram&t sett 
vanstra yttre brytkedjehjulet 10a, och bildar vid styr- 
kedjehjulets 8 andra sida en andra kedjepart lib, som 
10 stracker sig bak&t fr&n det hogra yttre brytkedjehjulet 
10b, 

Kedjeparterna 11a och lib ar forbundna med varsin 
rullkedjas 12a resp 12b ena &nde. Varje kedjepart 11a och 
lib och dess rullkedja 12a resp 12b ar harvid hopkopplade 

15 med varandra medelst ett nedan narmare beskrivet kopp- 
lingselement 13a resp 13b, Rullkedjorna 12a och 12b ar 
bojbara i vertikal riktning och stracker sig bakSt over 
varsitt brytked j eh j ul 14a resp 14b, framf6r vilket de Sr 
belagna i det ovan namnda, ca 30° snedstallda planet och 

20 bakom vilket de ar belagna i ett gemensamt horisontal- 

plan. Brytkedjehjulen 14a och 14b har horisontella cent- 
rumaxlar. Rullkedjorna 12a och 12b ar vid sin andra ande 
forbundna med varsin rullkedjas 15a resp 15b ena ande. 
Rullkedjorna 12a och 15a samt 12b och 15b ar harvid s& 

25 hopkopplade med varandra medelst ett nedan narmare be- 
skrivet lankelement 16a resp 16b, att den bakom respek- 
tive brytkedjehjul 14a och 14b belagna delen av rull- 
kedjan 12a resp 12b och rullkedjan 15a resp 15b stracker 
sig i rat linje med varandra, Rullkedjorna 15a och 15b, 

30 vilka s&ledes ar belagna i namnda gemensamma horisontal- 
plan, ar bojbara i horisontell riktning och stracker sig 
in i varsitt av sp&ren vid styrskivans 4 omkrets. Rull- 
kedjorna 15a och 15b ar vid sin bakre ande p& kant satt 
forbundna med styrskivan 4 via en f jadermekanism 17a resp 

35 17b, varvid fastpunkten 18b for rullkedjan 15b ar belagen 
narmare styrskivans 4 centrum an fastpunkten 18a for 
rullkedjan 15a. Fjadermekanismerna 17a och 17b har till 
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uppgift att forhindra att ett stumt rattstopp erh&lles 
vid fullt rattutslag i den ena eller andra riktningen. 
Rullkedjan 15b stracker sig till sin fastpunkt 18b via 
ett vid styrskivans 4 undersida anordnat kedjehjul 19, 
5 Rullkedjoma 12a och 12b ar, sisom namnts ovan, vid 

sin ena ande hopkopplade med kedjeparten lla resp lib 
medelst ett kopplingselement 13a resp 13b. De b&da kopp- 
lingselementen 13a och 13b likadana och beskrives 
nedan under hanvisning till fig 5 och 6. Varje kopplings- 

10 element 13a, 13b best&r av ett brytked j ehj ul 20a, 20b, 
over vilket kedjeparten lla, lib stracker sig ca 180°, 
och en brythjulsh&llare 21a, 21b, vilken uppbar bryt- 
kedjehjulet 20a, 20b roterbart kring en mot styrkedje- 
hjulsplanet vinkelrat rotationsaxel R och med vilken 

15 rullkedjan 12a, 12b Sr forbunden. Brythjulsh&llaren 
21a, 21b ar en vasentligen U-formig bygel, vars b&da 
skanklar ar parallella med styrkedjehjulsplanet (se 
fig 1) och vars livparti ar forbundet med rullkedjan 
12a, 12b pa nedan narmare beskrivna vis. 

20 Varje kedjepart lla och lib ar vid sin fria ande 

fast forbunden med den fr&rnre ramen 2 medelst en fastbult 
22a resp 22b. 

I fig 7 visas ett lankelement 23, som kan utnyttjas 
for hopkoppling av rullkedjoma 12a och 12b med rullked- 

25 jan 15a resp 15b, dvs s&som lankelement 16a resp 16b. 

Lankelement et 23 ar avsett for hopkoppling av tv& i 
forh&llande till varandra 90° vridna rullkedjor Kl (t ex 
rullkedjan 12a eller 12b) och K2 (t ex rullkedjan 15a 
eller 15b) i rat linje med varandra. Denna linje beteck- 

30 nas i fig 7 med L. LSnkelementet 23 har vasentligen for- 
men av en stav med tv4 genomg&ende, mot varandra vinkel- 
rat a, tvargaende hkl och ar avsett att placeras mellan 
rullkedjornas Kl och K2 andinnerlankar 24 och 25 och att 
forbindas med innerlankarna medelst tv& konventionella 

35 kedjel&s 26 och 27 med vardera tv& parallella bultar 

28, 29 resp 30, 31. Det ena kedjel&sets 26 ena bult 28 
infores i den ena innerlankens 24 andhylsa, och dess 



andra bult 29 infores i stavens ena h&l. Det andra kedje- 
l&sets 27 ena bult 30 infores i den andra innerlankens 25 
andhylsa, och dess andra bult 31 infdres i stavens andra 

Varje rullkedja 12a och 12b &r forbunden med bryt- 
hjulsh&llaren 21a resp 21b medelst ett lankelement 
32a, 32b av det slag som beskrivits ovan under hanvisning 
till fig 7. Lankelementen 32a # 32b ar forbundna med res- 
pektive rullkedja 12a f 12b pi ovan beskrivna vis och ar 
forbundna med respektive brythjulsh&llare 21a, 21b 
medelst ett konventionellt kedjelas 33a, 33b med tv& 
parallella bultar, av vilka den ena stracker sig genora 
respektive lankelement 32a, 32b och den andra stracker 
sig genom respektive brythjulsh&llares 21a, 21b livparti 
(se fig 5 och 6) . 

Vid vridning av ratten 7 i den ena riktningen (med- 
sols, sett fr&n f6raren) frin det i fig 2 visade utg&ngs- 
laget for styranordningen, i vilket &kgrasklipparen 1 vid 
korning fram&t kores rakt fram, svanges hjulenheten 3, 4, 
5b i riktning mot det i fig 3 visade andlaget, varvid ak- 
grasklipparen 1 svanger ht hoger, och vid vridning av 
ratten 7 i den motsatta riktningen (moturs, sett fr&n 
f6raren) fr&n utg&ngslaget svanges hjulenheten 3, 4, 5b i 
riktning mot det i fig 4 visade andlaget, varvid Skgras- 
klipparen 1 svanger it vanster. 

Sasom framg&r av fig 2-4, bef inner sig de bada lank- 
elementen 16a och 16b i varje svangningslage for hjul- 
enheten 3, 4, 5b mellan brytkedjehjulet 14a resp 14b och 
styrskivan 4. 

Genom att de b&da kedjeparterna 11a och lib, i 
stallet for att s&som vid tidigare k&nda konstruktioner 
vara direkt forbundna med rullkedjan 12a resp 12b vid sin 
ena ande, har ar forbundna med rullkedjan 12a resp 12b 
via kopplingselementet 13a resp 13b och darvid stracker 
sig over dettas brytkedjehjul 20a resp 20b och ar fixera- 
de i raraen 2 vid sin fria ande okar det rattutslag som 
kravs for att Sstadkomma en given svangning av hjul- 
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enheten 3, 4, 5b i f orhSllande till ramen 2, men i gen- 
gald reduceras i motsvarande grad den kraf t som erfordras 
for att svanga hjulenheten 3, 4, 5b • 

Andra transtnissionskedjor an rullkedjor, t ex hyls- 
kedjor, kan utnyttjas i styranordningen enligt uppfin- 
ningeii. Vidare kan vajrar utnyttjas i stallet for kedjor. 
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PATENTKRAV 

1. Styranordning i en redskapsbarare (1), sasoin en 
ikgrasklippare, som har en medelst styranordningen svang- 
bar hjulenhet (3, 4, 5b) # vilken styranordning har en 
vridbar styrst&ng (6), ett med styrst&ngen vridfast for- 
bundet styrhjul (8), en i styrhjulsplanet bojlig trans- 
tnissionslina (11) , som stracker sig over styrhjulet (8) 
och som vid styrhjul ets ena sida bildar en forsta linpart 
(11a) och vid styrhjulets andra sida bildar en andra lin- 
part (lib), tv& p& 6mse sidor om styrhjulet (8) anordnade 
brythjul (14a, 14b) , som ar belagna i ett i forhSllande 
till styrhjulsplanet vinkelstallt andra respektive tredje 
plan, och tva bojliga styrlinor (12a-15a, 12b-15b) , som 
vid sin ena ande ar forbundna med varsin linpart (11a, 
lib) , stracker sig over respektive brythjul (14a, 14b) 
och vid sin andra ande ar f6rbundna med hjulenheten (3, 
4, 5b) , kannetecknad darav, att de bojliga 
styrlinorna (12a-15a, 12b-15b) ar forbundna med respek- 
tive linpart (11a, lib) medelst ett kopplingselement 
(13a, 13b) , som best&r av ett andra brythjul (20a, 20b) , 
over vilket linparten stracker sig ca 180°, och en bryt- 
hjulsh&llare (21a, 21b) , vilken uppbar detta brythjul 
(20a, 20b) roterbart kring en mot styrhjulsplanet vinkel- 
rat axel (R) och med vilken styrlinan (12a-15a, 12b-15b) 
ar forbunden, varvid linparten (11a, lib) ar fixerad vid 
sin fria ande, 

2. Styranordning enligt krav 1, vid vilken bryt- 
hjulsh&llaren (21a, 21b) ar en vasentligen U-formig 
bygel, vars b&da skanklar ar parallella med styrhjuls- 
planet och vars livparti ar forbundet med respektive 
styrlina (12a-15a, 12b-15b) . 

3. Styranordning enligt krav 1 eller 2, vid vilken 
styrhjulet (8) ar ett kedjehjul, transmissionslinan (11) 
ar en transmissionskedja och kopplingsenhetens (13a, 13b) 
brythjul (20a, 20b) ar ett kedjehjul. 
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4. Styranordning enligt n&got av krav 1-3, vid vil- 
ken var och en av de b&da styrlinorna (12a-15a, 12b-15b) 
utgores av en transmissionskedja. 

5, Styranordning enligt krav 4, vid vilken de bada 
styrlinorna (12a-15a, 12b-15b) mellan respektive brythjul 
(14a, 14b) och hjulenheten (3, 4, 5b) ar belagna i ett 
gemensamt plan, som ar vinkelstallt i forh&llande till 
det andra och det tredje planet, och vilken har en i 
hjulenheten (3, 4, 5b) ing&ende styrskiva (4), vilken ar 
belagen i detta gemensamma plan och med vilken styrlinor- 
na ar f orbundna , varvid var och en av de styrlinorna bil- 
dande kedjorna (12a- 15a, 12b- 15b) utgores av tv& del- 
kedjor (12a, 15a och 12b, 15b) , som mellan respektive 
brythjul (14a, 14b) och styrskivan (4) ar hopkopplade med 
varandra i rat linje med varandra medelst ett lankelement 

(16a, 16b; 23), som har en forsta ledaxel (29), kring 
vilken en andlSnk i den ena delkedjan (12a, 12b) ar led- 
bar, och en andra ledaxel (31) , kring vilken en andlank i 
den andra delkedjan (15a, 15b) &r ledbar, varvid dessa 
b&da ledaxlar (29, 31) ar kring natnnda rata linje (L) 
vridna i forh&llande till varandra en vinkel, som ar lika 
med den vinkel i vilken namnda gemensamma plan ar vinkel- 
stallt i forh&llande till det andra respektive det tredje 
planet . 

6, Styranordning enligt krav 5, vid vilken namnda 
gemensamma plan ar ett horisontalplan och namnda andra 
och ncurvrida tredje plan ar vertikalplan. 

7. Styranordning enligt n&got av krav 1-6, vid vil- 
ken s&val det andra som det tredje planet ar vinkelstallt 
90° i f6rh&llande till styrhjulsplanet . 



11 

SAMMANDRAG 



En anordning for styrning av en hjulenhet (3, 4, 5b) 
i en redskapsbarare (1) har ett med en vridbar styrst&ng 
5 vridfast forbundet styrhjul (8) och en i styrhjulsplanet 
bojlig transmissionslina, som stracker sig over styr- 
hjulet och p& b&da sidor om detta bildar en linpart (11a, 
lib) . Tv& p& omse sidor om styrhjulet (8) anordnade 
brythjul (14a, 14b) ar belSgna i ett i f6rh&llande till 

10 styrhjulsplanet vinkelstallt andra och tredje plan. Tva 
bojliga styrlinor (12a-15a, 12b-15b) , som vid sin ena 
ande ar forbundna med varsin linpart (11a, lib) , stracker 
sig over respektive brythjul (14a, 14b) och ar vid sin 
andra ande forbundna med hjulenhet en (3, 4, 5b) . Styr- 

15 linorna (I2a-15a, 12b-15b) ar fdrbundna med respektive 
linpart (11a, lib) medelst ett kopplingselement (13a, 
13b) , som best&r av ett andra brythjul (20a, 20b) , over 
vilket linparten stracker sig ca 180°, och en brythjuls- 
h&llare (21a, 21b) , vilken uppbar detta brythjul (20a, 

20 20b) roterbart kring en mot styrhjulsplanet vinkelrat 
axel och med vilken styrlinan (12a-15a, 12b-15b) ar 
forbunden. Linparten (11a, lib) ar fixerad vid sin fria 
ande. 



Publiceringsbild: Fig 2 




Fig. 3 




Fig. 4 




Fig. 7 



